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ABSTRAK 

Telah dilakukan analisis karakteristik sistem kontrol temperatur pada prototipe 

pengering bahan pakaian berbasis Autonics TK4S-14RN. Sistem kendali atau 

kontrol merupakan sistem pengontrolan suatu proses yang bertujuan untuk 

memperoleh suatu variabel pada nilai tertentu. Sistem kontrol loop tertutup 

merupakan sistem kontrol yang digunakan pada penelitian ini yang terdiri dari 

elemen implementasi kontrol berupa tipe kontrol on/off pada sistem heater dari 

rangkaian lampu berdaya 100 watt standard bulb dengan Tmaks=40,4 ℃ dan pada 

sistem cooler dari rangkaian kipas 12VDC dengan Vin=10VDC. Elemen koreksi 

berupa prosedur pemrogaman Autonics TK4S-14RN sebagai perangkat lunak. 

Elemen pengukuran menggunakan rangkaian sensor RTD PT100 dengan 

sensitivitas 0,3931Ω/℃, ketidakakuratan ±0,000673, presentase kesalahan presisi 

dan akurasi yaitu 0,17% dan 1,9%. Karakterisasi Autonics TK4S-14RN sebagai 

kontrol temperatur dilakukan untuk meninjau tanggapan respon transien dan 

tunak. Hasil pengujian diperoleh sistem berisolasi dengan simpangan sebesar 

0,1℃, sehingga sistem steady state sebesar 0,28% terhadap SV, dengan ts=140-

268 s dan Mp = 0,85-1,42%. Dari hasil penelitian ini sistem kontrol yang dibuat 

dapat dijadikan sebagai basis kendali temperatur pada prototipe pengering bahan 

pakaian.  

Keywords:  Sistem Kontrol Loop Tertutup; Kendali Temperatur; Autonics TK4S-

14RN; Prototipe Pengering Bahan Pakaian; Karakteristik Sistem 
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ABSTRACT 

Has been done characteristic analysis of temperature control system for clothes 

dryer prototype based on Autonics TK4S-14RN. Control system of a process 

which aims to obtain a variable at a certain value. Closed loop control system as 

type control system was used on this research consisting of control 

implementation elements is the type of control on/off on the heater system from a 

standard 100 watt power bulb circuit with Tmaks=40,4℃ and on the cooler system 

from the 12VDC fan circuit with Vin=10VDC. Elements of correction from 

Autonics program TK4S-14RN as the software. Measurement elements using 

RTD PT100 sensor set with a sensitivity of 0,3931Ω/℃, innaccuracies ±0,000673, 

the precision of error and accuracy 0,17% dan 1,9%. Characterization of Autonics 

TK4S-14RN as a temperature control was carried out to review the response of 

the transient and steady state. Then the result obtained the system isolated with a 

0,1℃, which steady state is 0,28% against SV, with ts=140-268 s and Mp = 0,85-

1,42%. From the result of this research, control system can be served as 

temperature base control for clothes dryer prototype.  

Keywords:  Sistem Kontrol Loop Tertutup; Kendali Temperatur; Autonics TK4S-

14RN; Prototipe Pengering Bahan Pakaian; Karakteristik Sistem 

yaitu dengan memanfaatkan panas 

sinar matahari dan yang kedua dengan 

pengeringan buatan dengan mesin 

pengering di mana kelembaban, 

temperatur, kecepatan udara, dan 

waktu dapat diatur dan diawasi [3]. 

Adapun, menaikkan temperatur 

merupakan salah satu alternatif untuk 

mempercepat proses pengeringan pada 

mesin pengering pakaian [4].  

Mesin pengering pakaian telah 

mengalami pergeseran dari sistem 

manual ke sistem otomatis. Pada 

1. Pendahuluan  

Pada pengeringan bahan pakaian 

terjadi perpindahan panas dari 

lingkungan ke bahan dan terdapat 

proses penguapan fluida [1]. Tujuan 

dari proses pengeringan adalah 

untuk menghilangkan kandungan air 

pada suatu bahan [2]. Berdasarkan 

hal tersebut pengeringan merupakan 

proses pengurangan kandungan air 

dengan penguapan. Metode 

pengeringan terbagi menjadi dua, 

yang pertama adalah cara alami 
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penelitian sebelumnya telah dibuat 

sebuah rancang bangun sistem kontrol 

lemari pengering pakaian berbasis 

mikrokontroler Atmega8535 [5]. 

Sistem kontrol yang dibuat untuk 

mengendalikan besar temperatur dan 

kelembaban yang diukur dengan 

rangkaian sensor SHT11. Selain itu 

terdapat rangkaian power supply, 

LCD, pemanas, pendingin, serta 

diprogram dengan BASCOM (Basic 

Compller) pada sistem kontrol yang 

dibuat. Sistem kontrol merupakan 

suatu perangkat yang dapat mengatur, 

memerintah, mengarahkan, atau 

mengatur perilaku perangkat atau 

sistem lain [6]. Nama lain dari sistem 

kontrol adalah sistem pengaturan atau 

sistem pengendalian [7]. Pada 

penelitian tersebut merupakan sistem 

kontrol loop tertutup dengan prinsip 

konveksi paksa [5]. Sistem kontrol 

loop tertutup merupakan sistem 

kontrol yang sinyal keluarannya 

mempunyai pengaruh langsung pada 

aksi pengontrolan [8]. 

Selain mikrokontroler, terdapat 

Progammable Logic Controller (PLC) 

yaitu sebuah komputer yang khusus 

dirancang untuk mengontrol suatu 

proses, dapat berupa sistem servo dan 

kontrol on/off [9]. Variabel yang 

dikontrol dalam penelitian ini adalah 

temperatur. Selain mikrokontroler dan 

PLC, terdapat jenis kontroler lain yang 

didesain khusus untuk mengontrol 

suatu proses tertentu. Salah satunya 

adalah Autonics TK4S-14RN yang 

merupakan temperature controller. 

Autonics TK4S-14RN didesain 

memiliki sistem pengukur temperatur 

menggunakan sensor, sistem pemanas, 

sistem pendingin, power supply, multi 

SV setting, dan sistem penampil digital 

yang terintegrasi menjadi satu unit 

yang kompak. Sistem kontrol yang ada 

dapat bekerja secara maksimal dan 

dikehendaki oleh pengguna dengan 

mengatur parameter-parameter yang 

dibutuhkan dengan akurasi ±0,3%. 

Sistem kontrol pada Autonics TK4S-

14RN diantaranya PID (Proporsional, 

Integral, dan Defrensial) dan on/off[10]. 

Pada penelitian ini dilakukan 

pembuatan serta analisis karakteristik 

sistem dari sistem kontrol temperatur 

yang berbasis Autonics TK4S-14RN. 

Temperature controller tersebut 

dirangkai dengan rangkaian sensor 

RTD PT100 sebagai elemen 

pengukuran, rangkaian lampu 100 watt 

standard bulb sebagai elemen heater, 

dan rangkaian kipas 12VDC sebagai 

elemen cooler. Rangkaian tersebut 
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dihubungkan dengan pin-pin pada 

Auotnics. Rangkaian sistem kontrol 

tersebut diletakkan pada sebuah 

chamber sebagai prototipe 

pengering bahan pakaian yang 

dibuat tertutup dengan dilapisi fiber. 

Kemudian dilakukan pengujian 

terhadap sistem kontrol yang dibuat 

untuk mengetahui karakteristik 

sistem. Karakteristik sistem tersebut 

diidentifikasi dengan menganalisis 

tanggapan respon keadaan transien 

dan keadaan tunak dalam sebuah 

grafik yang didapatkan dari 

pengambilan data temperatur dan 

kondisi sistem terhadap perubahan 

waktu [11].  

 

2. Bahan dan Metode 

Penelitian dilakukan dengan 

metode eksperimen. Metode 

eksperimen yang dilakukan diawali 

dengan melakukan perancangan 

chamber untuk ruangan prototipe, 

kemudian perancangan rangkaian 

sistem kontrol, setelah itu tahap 

pengujian. Pengujian ini dilakukan 

untuk mengidentifikasi karakteristik 

sistem pada sistem kontrol 

temperatur berbasis Autonics TK4S-

14RN. Pengujian dilakukan dengan 

mengatur satu nilai temperatur yang 

diinginkan (SV) dengan variasi 

temperatur awal yang berbeda. 

Skematik dari rancangan sistem 

kontrol ditunjukkan pada Gambar 1. 

 

Gambar 1. Skema Sistem Kontrol 
Temperatur berbasis 
Autonics TK4S-14RN 

 

2.1 Pengujian Respon Autonics TK4S

-14RN 

Sistem kontrol yang dibuat 

merupakan sistem kontrol loop 

tertutup pada sebuah chamber 

tertutup fiber dengan dimensi 

ukuran 0,5 m x 0,4 m x 0,43 m yang 

terdiri dari elemen pengukuran 

temperatur yaitu rangkaian sensor 

RTD PT100 dengan sensitivitas 

respon 0,3931Ω/oC, ketidakakuratan 

±0,000673, presentase kesalahan 

presisi sebesar 0,17%, dan 

presentase kesalahan akurasi sebesar 

1,9%, kemudian terdapat elemen 

implementasi kontrol berupa tipe 

kontrol on/off pada sistem heater 

(pemanas) dari rangkaian lampu 

berdaya 100 watt jenis standard 
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Gambar 2.  Skematik rangkaian       

kendali temperatur       

berbasis      Autonics 

TK4S-14RN  

 

 

 

 

 

 

 

Gambar 3.  Pengambilan data 
karakterisasi 
Autonics TK4S-
14RN 

 

3. Hasil dan Pembahasan 

Hasil pengujian dengan nilai SV 

35oC dengan lima nilai temperatur 

awal beragam diantaranya 30oC, 31oC, 

32oC, 33oC, dan 34oC. ditunjukkan 

pada gambar 4. Pada grafik Gambar 4  

sumbu x merupakan waktu dan sumbu 

y merupakan temperatur. Berdasarkan 

grafik tanggapan sinyal hubungan 

temperatur terhadap waktu bahwa 

kurva bukan merupakan fungsi 

eksponensial (sistem orde satu), atau 

mengalami overshoot yang turun 

menuju keadaan tunak (sistem orde 

tinggi).  

bulb dengan temperatur maksimal yang 

dihasilkan dalam prototipe sebesar 40,4oC 

dan pada sistem cooler (pendingin) dari 

rangkaian kipas 12VDC, kemudian terdapat 

elemen koreksi berupa prosedur pemrogaman 

Autonics TK4S-14RN yang merupakan 

perangkat lunak. Elemen-elemen tersebut 

diintegrasikan pada Autonics TK4S-14RN 

dengan rangkaian yang ditunjukkan pada 

Gambar 2. 

Prinsip kerja dari sistem ini membaca 

nilai temperatur pada sensor kemudian 

membandingkan nilai temperatur yang 

terukur (PV) dan nilai temperatur yang 

diinginkan (SV). Ketika terdapat perbedaan, 

saklar output atau alarm pada Autonics TK4S

-14RN akan aktif untuk mengontrol 

temperatur ruangan dan ketika PV = SV 

maka output atau alarm dalam keadaan off.  

Pengujian dilakukan dengan nilai 

temperatur yang diinginkan (SV) pada 

temperatur 35oC dengan variasi 

temperatur awal yang berbeda yaitu 

30oC, 31oC, 32oC, 33oC, dan 34oC. 

Pengambilan data dilakukan pada 

masing-masing satu nilai SV dan satu 

temperatur awal selama t = 480 sekon, 

sehingga didapatkan masing-masing 

pengujian sebanyak lima buah grafik 

tanggapan sinyal hubungan temperatur 

terhadap waktu. Proses pengambilan 

data ditunjukkan pada Gambar 3.  
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Kurva mengalami osilasi teredam 

sebelum mencapai keadaan tunak atau 

termasuk jenis sistem orde dua. Grafik 

yang diperoleh dari pengambilan data 

tersebut berosilasi dan memiliki 

tanggapan underdamped dengan nilai 

ζ : 0 < ζ < 1. Grafik tersebut dilakukan 

analisis karakteristik sistem dengan 

mengetahui dua tanggapan waktu dari 

sebuah sistem kontrol yaitu tanggapan 

transien (transient response) dan 

tanggapan keadaan tunak (steady state 

response). Tanggapan transien dari 

grafik di atas dimulai dari tanggapan 

awal hingga awal tanggapan sistem 

mencapai nilai akhir yang diinginkan 

(final state). Berdasarkan Gambar 4 

didapatkan spesifikasi tanggapan 

transien yang ditunjukkan pada Tabel 

1. 

Sedangkan, tanggapan keadaan tunak 

dimulai pada saat tanggapan mulai 

pertama kali mendekati nilai akhir 

hingga waktu yang tak terhingga. 

Dalam hal ini waktu dibatasi hingga 

480 sekon (8 menit). Kegunaan dari 

tanggapan transien adalah untuk 

menganalisa sifat naik atau permulaan 

dari suatu sistem, serta tanggapan 

keadaan tunak yaitu untuk menganalisa 

karakteristik sistem pada saat mencapai 

harga akhir. Pada grafik di atas, juga 

diperoleh bahwa temperatur berisolasi 

pada rentang temperatur 34,9oC dan 

35oC. Suatu nilai keluaran dikatakan 

berada pada keadaan setimbang atau 

steady state apabila keluaran tersebut 

mempunyai nilai toleransi sebesar 5% 

atau 2% (toleransi pabrik) dari nilai 

keluarannya.  

Gambar 4. Grafik hubungan temperatur terhadap waktu 
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Pada grafik tersebut didapatkan 

nilai simpangan masing-masing adalah 

sebesar 0,1 sehingga diperoleh nilai 

toleransi sebesar 0,28%. Dengan 

demikian, pada pengujian ini sistem 

telah mencapai keadaan setimbang 

atau steady state. Semakin besar 

perbedaan temperatur awal dengan 

temperatur yang diinginkan, maka 

waktu yang diperlukan untuk 

mencapai nilai SV semakin besar. Hal 

ini juga berbanding lurus dengan 

waktu terjadinya overshoot, semakin 

lama waktu untuk mencapai SV maka 

waktu overshoot pun akan semakin 

lama. Hal ini dikarenakan oleh elemen 

heater pada alarm1 akan semakin 

panas sehingga temperaturnya akan 

semakin tinggi. Hal ini menyebabkan 

pemanasan di dalam ruangan akan 

terus terjadi walaupun lampu sudah 

tidak menyala. Pemanasan pada 

ruangan akan berhenti ketika terjadi 

kesetimbangan termal di dalam ruangan 

akibat adanya udara dari elemen cooler. 

Pada saat kesetimbangan termal 

tercapai, kipas akan terus aktif sebagai 

pendingin hingga temperatur ruangan 

yang terukur oleh sensor sama dengan 

nilai SV pada Autonics.  

Berdasarkan analisis tanggapan 

transien dan keadaan tunak yang telah 

dilakukan didapatkan karakteristik 

keadaan tunak yang baik sehingga 

rangkaian sistem kendali temperatur 

yang berbasis Autonics TK4S-14RN 

dapat digunakan dalam prototipe 

pengering bahan pakaian. Oleh karena 

itu sistem kendali temperatur dalam 

prototipe pengering bahan pakaian 

dapat mengkondisikan besar temperatur 

di sekitar nilai SV. 

Tabel 1. Spesifikasi tanggapan transien 

Spesifikasi 
Tanggapan T0 = 30oC T0 = 31oC T0 = 32oC T0 = 33oC T0 = 34oC 

delay time (td) 92 s 74 s 59 s 34 s 17 s 

rise time (tr) 182 s 146 s 114 s 72 s 35 s 

peak time ( tp) 206 s 181 s 157 s 117 s 75 s 

maximum 
overshoot (Mp) 

0,85% 1,42% 0,85% 1,14% 1,14% 

settling time (ts) 268 s 249 s 205 s 179 s 140 s 
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4. Simpulan 

Karakteristik dari sistem kontrol 

temperatur Autonics TK4S-14RN 

untuk prototipe pengering bahan 

pakaian terdiri dari dua karakteristik 

tanggapan respon, yaitu tanggapan 

respon transien dan tanggapan respon 

tunak. Pada pengujian dengan nilai 

SV  35oC dan lima nilai temperatur 

awal diantaranya 30oC, 31oC, 32oC, 

33oC, dan 34oC didapatkan tanggapan 

respon transien berupa td = 17 s – 92 

s, tr = 35 s – 182 s, tp = 75 s – 206 s, 

Mp = 0,85%-1,42%, dan ts = 140 s – 

268 s. Respon keadaan tunak 

berisolasi dengan simpangan sebesar 

0,1oC, sehingga sistem kontrol 

temperatur pada prototipe pengering 

bahan pakaian berbasis Autonics 

TK4S-14RN memiliki nilai keadaan 

tunak sebesar 0,28% dengan rentang 

waktu untuk mencapai keadaan tunak 

adalah t = 140-268 s. 

 

5. Referensi 

1. Nainggolan, R. (2014). Rancang 

Bangun Kondesor Untuk Mesin      

Pengering Pakaian Sistem Pompa 

Kalor Dengan Daya 1PK. 

2. Salli, G. J., & Fat, J. (2015). 

PERANCANGAN DAN REALISASI 

SISTEM PENGERING BUAH APEL 

MENGGUNAKAN LAMPU          

INFRAMERAH.   Jurnal Kajian 

Teknologi, 11(1). 

3. Arora, R. C. (2012). Refrigeration and 

air conditioning. PHI Learning Pvt. 

Ltd.. 

4. ZACHARIACE NUGRAHA, A. L. B. 

E. R. T., Warsito, A., & Syakur, A. 

(2011). PERANCANGAN MODUL    

INVERTER FREKUENSI TINGGI      

SEBAGAI PEMANAS INDUKSI     

UNTUK APLIKASI PENGERING                     

PAKAIAN (Doctoral dissertation,       

University Diponegoro). 

5. Fauren, R., Jaya, P., & Budayawan, K. 

(2018). RANCANG BANGUN      

SISTEM KONTROL LEMARI          

PENGERING PAKAIAN BERBASIS               

MIKROKONTROLER AT-

MEGA8535. Jurnal Vokasional 

Teknik Elektronika dan Informatika, 4

(1).  

6. Eltaieb, A. A., & Min, Z. J. (2013). 

Automatic Water Level Control 

System. International Journal of 

Science and Research (IJSR), 1505-

1509.  

7. Sulasno & Prayitno, T. A. (2006). 

Teknik Sistem Kontrol. Yogyakarta: 

Graha Ilmu.  

8. Ali, M. (2013). Konsep Dasar Sistem 

Kontrol. Yogyakarta: UNY.  

9. Setiawan, I. (2006). Programmable 

Logic Controller dan Teknik 

Perancangan Sistem Kontrol. 

http://dx.doi.org/10.17509/wafi.v4i1.15053�


Wahana Fisika, 4(1), 2019. 12 - 20 
http://ejournal.upi.edu/index.php/wafi     
10.17509/wafi.v4i1.15053     

 
20 | Copyright © 2019, Wahana Fisika, e-ISSN:2549-1989 

10. Carrillo-Bucio, J. L., Tena-Garcia, J. R., 

Armenta-Garcia, E. P., Hernandez-Silva, 

O., Cabañas-Moreno, J. G., & Suárez-

Alcántara, K. (2018). Low-cost Sieverts-

type apparatus for the study of hydrid-

ing/dehydriding reac-

tions. HardwareX, 4, e00036. 

11. Bolton, W. (2004). Sistem Instrumentasi 

dan Sistem Kontrol (Judul asli: 

Instrumentation and Control Systems). 

 

http://dx.doi.org/10.17509/wafi.v4i1.15053�

	Analisis Karakteristik Sistem Kontrol Temperatur Berbasis Autonics TK4S-14RN Untuk Prototipe Pengering Bahan Pakaian



<<

  /ASCII85EncodePages false

  /AllowTransparency false

  /AutoPositionEPSFiles true

  /AutoRotatePages /None

  /Binding /Left

  /CalGrayProfile (Dot Gain 20%)

  /CalRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)

  /CalCMYKProfile (U.S. Web Coated \050SWOP\051 v2)

  /sRGBProfile (sRGB IEC61966-2.1)

  /CannotEmbedFontPolicy /Error

  /CompatibilityLevel 1.4

  /CompressObjects /Tags

  /CompressPages true

  /ConvertImagesToIndexed true

  /PassThroughJPEGImages true

  /CreateJobTicket false

  /DefaultRenderingIntent /Default

  /DetectBlends true

  /DetectCurves 0.0000

  /ColorConversionStrategy /CMYK

  /DoThumbnails false

  /EmbedAllFonts true

  /EmbedOpenType false

  /ParseICCProfilesInComments true

  /EmbedJobOptions true

  /DSCReportingLevel 0

  /EmitDSCWarnings false

  /EndPage -1

  /ImageMemory 1048576

  /LockDistillerParams false

  /MaxSubsetPct 100

  /Optimize true

  /OPM 1

  /ParseDSCComments true

  /ParseDSCCommentsForDocInfo true

  /PreserveCopyPage true

  /PreserveDICMYKValues true

  /PreserveEPSInfo true

  /PreserveFlatness true

  /PreserveHalftoneInfo false

  /PreserveOPIComments true

  /PreserveOverprintSettings true

  /StartPage 1

  /SubsetFonts true

  /TransferFunctionInfo /Apply

  /UCRandBGInfo /Preserve

  /UsePrologue false

  /ColorSettingsFile ()

  /AlwaysEmbed [ true

  ]

  /NeverEmbed [ true

  ]

  /AntiAliasColorImages false

  /CropColorImages true

  /ColorImageMinResolution 300

  /ColorImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleColorImages true

  /ColorImageDownsampleType /Bicubic

  /ColorImageResolution 300

  /ColorImageDepth -1

  /ColorImageMinDownsampleDepth 1

  /ColorImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeColorImages true

  /ColorImageFilter /DCTEncode

  /AutoFilterColorImages true

  /ColorImageAutoFilterStrategy /JPEG

  /ColorACSImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /ColorImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /JPEG2000ColorACSImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /JPEG2000ColorImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /AntiAliasGrayImages false

  /CropGrayImages true

  /GrayImageMinResolution 300

  /GrayImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleGrayImages true

  /GrayImageDownsampleType /Bicubic

  /GrayImageResolution 300

  /GrayImageDepth -1

  /GrayImageMinDownsampleDepth 2

  /GrayImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeGrayImages true

  /GrayImageFilter /DCTEncode

  /AutoFilterGrayImages true

  /GrayImageAutoFilterStrategy /JPEG

  /GrayACSImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /GrayImageDict <<

    /QFactor 0.15

    /HSamples [1 1 1 1] /VSamples [1 1 1 1]

  >>

  /JPEG2000GrayACSImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /JPEG2000GrayImageDict <<

    /TileWidth 256

    /TileHeight 256

    /Quality 30

  >>

  /AntiAliasMonoImages false

  /CropMonoImages true

  /MonoImageMinResolution 1200

  /MonoImageMinResolutionPolicy /OK

  /DownsampleMonoImages true

  /MonoImageDownsampleType /Bicubic

  /MonoImageResolution 1200

  /MonoImageDepth -1

  /MonoImageDownsampleThreshold 1.50000

  /EncodeMonoImages true

  /MonoImageFilter /CCITTFaxEncode

  /MonoImageDict <<

    /K -1

  >>

  /AllowPSXObjects false

  /CheckCompliance [

    /None

  ]

  /PDFX1aCheck false

  /PDFX3Check false

  /PDFXCompliantPDFOnly false

  /PDFXNoTrimBoxError true

  /PDFXTrimBoxToMediaBoxOffset [

    0.00000

    0.00000

    0.00000

    0.00000

  ]

  /PDFXSetBleedBoxToMediaBox true

  /PDFXBleedBoxToTrimBoxOffset [

    0.00000

    0.00000

    0.00000

    0.00000

  ]

  /PDFXOutputIntentProfile ()

  /PDFXOutputConditionIdentifier ()

  /PDFXOutputCondition ()

  /PDFXRegistryName ()

  /PDFXTrapped /False



  /CreateJDFFile false

  /Description <<



    /BGR <>

    /CHS <FEFF4f7f75288fd94e9b8bbe5b9a521b5efa7684002000410064006f006200650020005000440046002065876863900275284e8e9ad88d2891cf76845370524d53705237300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c676562535f00521b5efa768400200050004400460020658768633002>

    /CHT <FEFF4f7f752890194e9b8a2d7f6e5efa7acb7684002000410064006f006200650020005000440046002065874ef69069752865bc9ad854c18cea76845370524d5370523786557406300260a853ef4ee54f7f75280020004100630072006f0062006100740020548c002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee553ca66f49ad87248672c4f86958b555f5df25efa7acb76840020005000440046002065874ef63002>

    /CZE <>

    /DAN <>

    /DEU <>

    /ESP <>

    /ETI <>

    /FRA <>

    /GRE <>



    /HRV (Za stvaranje Adobe PDF dokumenata najpogodnijih za visokokvalitetni ispis prije tiskanja koristite ove postavke.  Stvoreni PDF dokumenti mogu se otvoriti Acrobat i Adobe Reader 5.0 i kasnijim verzijama.)

    /HUN <>

    /ITA <>

    /JPN <FEFF9ad854c18cea306a30d730ea30d730ec30b951fa529b7528002000410064006f0062006500200050004400460020658766f8306e4f5c6210306b4f7f75283057307e305930023053306e8a2d5b9a30674f5c62103055308c305f0020005000440046002030d530a130a430eb306f3001004100630072006f0062006100740020304a30883073002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e003000204ee5964d3067958b304f30533068304c3067304d307e305930023053306e8a2d5b9a306b306f30d530a930f330c8306e57cb30818fbc307f304c5fc59808306730593002>

    /KOR <FEFFc7740020c124c815c7440020c0acc6a9d558c5ec0020ace0d488c9c80020c2dcd5d80020c778c1c4c5d00020ac00c7a50020c801d569d55c002000410064006f0062006500200050004400460020bb38c11cb97c0020c791c131d569b2c8b2e4002e0020c774b807ac8c0020c791c131b41c00200050004400460020bb38c11cb2940020004100630072006f0062006100740020bc0f002000410064006f00620065002000520065006100640065007200200035002e00300020c774c0c1c5d0c11c0020c5f40020c2180020c788c2b5b2c8b2e4002e>

    /LTH <>

    /LVI <>

    /NLD (Gebruik deze instellingen om Adobe PDF-documenten te maken die zijn geoptimaliseerd voor prepress-afdrukken van hoge kwaliteit. De gemaakte PDF-documenten kunnen worden geopend met Acrobat en Adobe Reader 5.0 en hoger.)

    /NOR <>

    /POL <>

    /PTB <>

    /RUM <>

    /RUS <>

    /SKY <>

    /SLV <>

    /SUO <>

    /SVE <>

    /TUR <>

    /UKR <>

    /ENU (Use these settings to create Adobe PDF documents best suited for high-quality prepress printing.  Created PDF documents can be opened with Acrobat and Adobe Reader 5.0 and later.)

  >>

  /Namespace [

    (Adobe)

    (Common)

    (1.0)

  ]

  /OtherNamespaces [

    <<

      /AsReaderSpreads false

      /CropImagesToFrames true

      /ErrorControl /WarnAndContinue

      /FlattenerIgnoreSpreadOverrides false

      /IncludeGuidesGrids false

      /IncludeNonPrinting false

      /IncludeSlug false

      /Namespace [

        (Adobe)

        (InDesign)

        (4.0)

      ]

      /OmitPlacedBitmaps false

      /OmitPlacedEPS false

      /OmitPlacedPDF false

      /SimulateOverprint /Legacy

    >>

    <<

      /AddBleedMarks false

      /AddColorBars false

      /AddCropMarks false

      /AddPageInfo false

      /AddRegMarks false

      /ConvertColors /ConvertToCMYK

      /DestinationProfileName ()

      /DestinationProfileSelector /DocumentCMYK

      /Downsample16BitImages true

      /FlattenerPreset <<

        /PresetSelector /MediumResolution

      >>

      /FormElements false

      /GenerateStructure false

      /IncludeBookmarks false

      /IncludeHyperlinks false

      /IncludeInteractive false

      /IncludeLayers false

      /IncludeProfiles false

      /MultimediaHandling /UseObjectSettings

      /Namespace [

        (Adobe)

        (CreativeSuite)

        (2.0)

      ]

      /PDFXOutputIntentProfileSelector /DocumentCMYK

      /PreserveEditing true

      /UntaggedCMYKHandling /LeaveUntagged

      /UntaggedRGBHandling /UseDocumentProfile

      /UseDocumentBleed false

    >>

  ]

>> setdistillerparams

<<

  /HWResolution [2400 2400]

  /PageSize [612.000 792.000]

>> setpagedevice



